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VERIMLILIK HARITASINI
KOLAYCA HAZIRLAYIN DEWETRON

OLGULEBILIR FARK
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> Verimlilik online olarak OXYGEN’ de gorsellestirilir.
Birkag tik ile kolayca konfigiirasyon Daha fazla b|lg|ye mi
ihtiyaciniz var?
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> Online verimlilik gorsellestirme

Yanhs 6l¢iim noktalarinin diizeltilmesi www.DEWETRON.com
www.MARMATEK.com
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Renk skalasi sayesinde her degerdeki verim gosterimi

> Farkh ¢alisma modlari: Test tezgahi kontrolii, yari otomatik, You Q
manuel kullanim

Aktarma organlari (drivetrain) testi yaparken, aktarma
organi bilesenlerinin ve aktarma organinin genel verimlilik
analizi son derece bliylk 6nem tasir. Verimlilik haritasi,
aktarma organlarinin verimliligini dogrudan DEWETRON'un
Olglim ve analiz yazilimi olan OXYGEN'de tam olarak
gorsellestirmek icin uygun bir ¢ozimddr. X ve Y ekseni igin
hiz ve tork ile Z ekseni icin giris kanali olarak mekanik
verimlilik arasindaki iliskiyi gorintler. Verimlilik, farkh
degerler icin gesitli alanlara sahip renk kodlu bir haritada
gorintulenir. Sekil 1: Coklu dokunmatik ekraninda
Verimlilik Haritasi ile DEWE3-PA8

Bu harita, farkh 6lgiim noktalarindaki tekil degerlere kiyasla herhangi bir hiz ve tork kombinasyonu igin verimliligin analizi
icin tim Ol¢lim aralig1 ve tiim yik adimlari i¢in genel bakis saglar. Harita, olagan ¢alisma alanlari igin toplam verimliligi en
st diizeye cikaracak sekilde bilesenleri tasarlamak icin kullanilabilir.

Ek bir avantaj ise ayni 6lgim prosediri iginde yanhs 6lglim noktalarini diizeltme imkanidir. Bu, halihazirda élgulen
noktalarin geri kalanini kaybetmeden haritadaki belirli bir degerin lizerine basitce yazilarak yapilabilir.

Ayrica, kontrolli test cihazi veya manuel kullanim gibi farkli ¢calisma modlari icin farkli tetikleme secenekleri mevcuttur.

Bu teknik inceleme, OKSIJEN'de bir verimlilik haritasinin olusturulmasini ve bu dzelligin kullanilmasindan kaynaklanan
avantajlari agiklamaktadir.
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GiRig SINYALLERI

DEWETRON Gili¢ Analizori, herhangi bir glic uygulamasi icin gelecege yonelik ¢éziimdir. Farkh tipte sinyal girisleri

destegi sayesinde, test edilen Urlininizin tam bir goriinimini elde etmek icin yalnizca voltaj ve akim sinyallerini degil,
ayni zamanda ttm ilgili mekanik ve cevresel parametreleri 6lgmek icin temel olusturur.
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Glg degerleri ile birlikte mekanik verimin zaman uyumlu 6l¢limi, 6nemli sonuglar elde etmek i¢in gok nemli bir
faktordir. Diger tUm parametrelerin dogru hesaplanmasi igin tim gli¢ degerleri her periyot i¢in hesaplanir. Mekanik
verim hesabl igin, gli¢c 6lciimiine yonelik gerilim ve akim sinyallerinin yani sira hiz ve tork sinyalleri de gereklidir.

Bu parametreler bir Verimlilik Haritasinin temeli olusturulur.
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GUGC GRUBUNUN OLUSTURULMASI

Gu¢ parametrelerinin hesaplanmasi icin OXYGEN'de bir Gli¢ Grubu olusturulabilir. Bu sirayla her faz igin ayri ayri voltaj ve
akim kanalini segin ve sol alt kosedeki ampul butonuna tiklayin.

Gug Grubu, kanal listesinde yeni bir bolim olarak goriinecektir. Bu bolim genisletip, hesaplanan tiim parametreleri
gorebilirsiniz. Bunlar, 6rnegin voltaj igin, her bir faz ve birlestirilmis tiim fazlar igin toplam RMS (harmonik frekansli)
degerini, her bir faz ve tiim fazlar birlestirilmis icin temel RMS (yalnizca temel frekans) degerini, ortalama ve tepeden
tepeye degeri icerir. Ayrica akim, aktif, reaktif ve gorlinen gl icin bircok parametre glic faktéri ve enerji degerleri ile
gorilebilmektedir.
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Sekil 2: OKSIJEN'de Gii¢ Grubunun Olusturulmasi

Sekil 3: Hesaplanan parametrelerle kanal listesindeki Gii¢ Grubu



" !:naln:maht%k &\ DEWETRON

Bu basit adimlarla bir gii¢ 6l¢imi yapilabilir. Mekanik gli¢ analizi, Gli¢ Grubu kanalindaki kiiglk disli diigmesine tiklanarak
acllabilen Gug Grubu ayarlarinda (Gelismis Ayarlar > Mekanik) etkinlestirilebilir (bkz. Sekil 2). Burada hiz (birim [rpm] veya
[U/min] olmahdir) ve tork (birim [Nm] olmalidir) mekanik bir gli¢c analizine atanabilir. Avantaji, elektrik giicii ve mekanik
kanallarin daha fazla caba harcamadan birbiriyle senkronize olmasidir. Mekanik gli¢c analizinin hesaplanmasi icin zaman
periyodu, elektrik glicii degerleriyle aynidir ve bu nedenle her periyot igin glincellenecektir.

PowerGroup
U My Power Group
L

Wiring type  Settings

SYNC SETTINGS ADVANCED SETTINGS

Calculation sync source: Harmonics  Flicker Mechanical ~ Rolling Computations

E Mechanical power analysis

Rotation speed

g N Mo =

Add efficiency map

Time interval:

200 ms

Channel Subsampling:

Auto 4

Sekil 4: Mekanik gli¢ analizi ayari

v

VERIMLILIK HARITASININ OLUSTURULMASI

Bu adimlardan sonra Verimlilik Haritasi Ekle butonu tiklanarak mekanik glic ayarlarinda tek tik ile Verimlilik Haritasi
olusturulabilir. Tipki Glg Grubunda oldugu gibi, kanal listesinde Matrix Sampler Channel adi verilen yeni bir bélim belirir.
ismin nedeni, giris kanallari olarak sadece hiz, tork ve mekanik verimin kullanilabilmesi degil, ayni zamanda diger
kanallarin da bu 6zellikte, bir rastgele giris sinyalinin serbestce tanimlanabilen iki referans kanalina bagimhhgini
gorsellestirmek icin kullanilabilmesidir.

Ancak, Verimlilik Haritasi dogrudan Gli¢ Grubundan olusturulursa, asagidaki kanallar otomatik olarak giris kanallari olarak
kullantlir:

e X- ekseni igin hiz

e Y- ekseni igin tork

e Z ekseni i¢in mekanik verim

Bu yeni veri kanali, Z giris kanali igin 6zellestirilebilir bir ortalama alma penceresi gibi cesitli farkli ayarlar icerir. Ayarlar
ayrica minimum deger, maksimum deger ve adim boyu ile sonug haritasinin bir 6nizlemesini igerir. Diger bir avantaj,
kullanilabilecek farkli calisma modlaridir. Ornegin bir tetikleyici kanali tanimlanir ve kontrollii bir test cihazi ortaminda
kullanilabilir, bu sayede, tetikleyici her etkinlestirildiginde harita glincellenecektir. Bu tetik, 6rnegin test cihazi tarafindan
saglanan bir dijital sinyal olabilir. Ya da, kararl hal tetikleyicisi yari otomatik bir islem igin kullanilabilir. Kararh hal iglemi
icin hicbir tetikleme kanali secilmemelidir. Tetigi devreye almak igin giris kanal X ve Y igin iki kosul tanimlanabilir. Bu iki
kosul bir esik ve zamandir - kanallarin tetikleyiciyi etkinlestirmek ve dolayisiyla haritaya bir deger koymak icin belirli bir
slire icinde kalmasi gereken bir esik.
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Diger secenek manuel operasyondur. Bu, bir 6lcim yapildiysa ve herhangi bir kosulda belirli bir 6lgim noktasinin
tekrarlanmasi gerekiyorsa ¢ok yararlidir. Bu manuel islem igin, haritanin glincellenmesini dnlemek igin tetik devre disi
birakilmahdir ve matriste higbir deger saklanmamalidir. Daha sonra, belirli 6lciim noktasina yaklasilabilir ve Take Sample
(Numune Al) digmesine tiklanarak manuel olarak bir numune matrise yerlestirilebilir. Yanlis 6lcim degerleri bu sekilde
cok kolay bir sekilde diizeltilebilir.

Mat_Sam
D Erfciency Map
L

REFERENCE CHANNELS MAP SETTINGS

X(eg.speed)  n_mech_O@POWER/0

Y(eg.torque)  M_mech 0@POWER/D

Input Channel

Resulti it channel size: 920 (40000 m:
Z(eg. eficiency) _Eff_mech_O@POWER/0 ing output o i

Averaging o1 5, Max

TRIGGER SETTINGS
Select a Trigger source for inserting a new point into the map.
Channel Al1/1§

Level k) v, Stepsize

Rearm 0

Steady State Detection (X and Y)
Threshold 20

Time 1

Delay Trigger 0

[ Take Sample ]

| Disarm Trigger (Status: enabled) |

Sekil 5: Verimlilik haritasi (Matris Ornekleyici - Matrix Sampler) ayarlari
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GORSELLESTIRME

Verimlilik Haritasi, Matris Ornekleyici (matrix sampler) kanalini 6lgim ekranina siiriikleyip birakarak OKSIJEN'deki
Yogunluk Diyagrami ile kolayca gorsellestirilebilir. Harita, 6lcim sirasinda dolarak olusacak ve verimliligin dogrudan
gosterimini verecektir. Farkl seviye derecelendirme seceneklerinden biri olan dogrusal bir enterpolasyon secilebilir.
Asagidaki sekiller, bir dlgiim sirasinda haritanin nasil doldugunu goésterir; bu, tiim 6l¢iim araliginda dogrudan sonuglara
veya verimlilige genel bir bakis saglar.
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Sekil 6: Matrix Sampler'i lgiim ekranina siirtkleyip birakin
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Efficiency Map [®

M_mech_0 [Nm]

Sekil 7: 2000 rpm'de dolmaya baslayan verimlilik haritasi

Efficiency Map [¢

M_mech_0 [Nm]

Sekil 8: 4000 rpm'de dolmaya baslayan verimlilik haritasi
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Sekil 9: 10 seviyeli gradyansiz ve gradyanli verimlilik haritasi
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OZET

Verimlilik Haritasli, renk kodlu bir grafikte mekanik verimliligi hiz ve torkla iliskili olarak hassas bir sekilde gorintiler, bu
da analizi kolaylastirir ve aktarma organlarinin tanimlanmis bir ¢alisma noktasi araliginda verimliligi agiklar.

Diyagram, ol¢iim sirasinda g¢evrimigi olarak doldugundan hizl bir sonuca varilabilir. Coklu tetik secenekleri, farkh calisma
modlarinin kullanilmasina izin verir, bu da bunu ¢oklu uygulama &l¢limleri icin miikemmel bir 6zellik haline getirir.
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UZMAN

VERENA NIEDERKOFLER

Verena Niederkofler, Graz'daki Teknoloji Universitesi'nde biyomedikal
enstriimantasyon dalinda biyomedikal muhendisligi diplomasi aldi.

Universite yillarinda kiiciik form faktorlii, diistik giiclii, yiiksek hassasiyetli ve
¢oklu sensor uygulamasi igin sensorler tasarlayan ve Ureten Avusturya merkezli
bir sirketin Ar-Ge bolimiinde opto uygulama miihendisi olarak galismaya
basladi. Mezun olduktan sonra Verena Niederkofler, DEWETRON'a glic ve genel
test ve Olgciim ¢ozimleri icin uygulama miihendisi olarak katildi.

SORU ve iSTEKLERINIZ ICIN

MARMATEK.com





